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(3) Antivibrationselement zur Anordnung zwischen einer Motoreinheit und einer Griffeinheit 

@ Die Erfindung betrifft ein Antivibrationselement zwischen 
einer Motoreinheit (2) und einer Griffeinheit (9) einer 
tragbaren, handgefuhrten Motorkettensage (1). Das Antivi- 
brationselement basteht aus einem elastischen, hulsenfor- 
migen Grundkorper (6), dessan eines Ende (36) in eine 
Aufnahme (20) der Motoreinheit (2) und dassen anderes 
Ende (46) in eine Aufnahme (90) der Griffeinheit (9) eingreift. 
Die Enden (36, 46) sind in den Aufnahmen (20, 90) durch in 
die Endabschnitte (30, 40) axial eingreifende Stopfen (31, 41) 
unveriierbar festgetegt. Urn auch bei weicher werdenden 
oder beschadigten Grundkorpern die FQhrungseigenschaf- 
ten der Motorkettensage nlcht zu beeintrachtigen, ist vorge- 
sehen, dad zumindest der eine Stopfen (31 ) ein Koppelglied 
(50) aufweist, welches einen axialen Abstand (z) zwischen 
den Stopfen (31 , 41) uberbruckt, in den anderen Stopfen (41) 
■ einragt und mit diesem axial unveriierbar zu verriegeln ist. 

CBei AbreiSen des Grundkorpers bleibt so eine mechanische 
Verbindung zwischen der Griffeinheit und der Motoreinheit 
aufrechterhalten. 
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Die Erfindung betrifft ein Antivibrationselement zwi- 
schen einer Motoreinheit und einer Griffeinheit eines 
handgefiihrten Arbeitsgerates, insbesondere einer Mo- 
torkettensage, einem Trennschleif er oder dgl nach dem 
Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Ein derartiges aus der DE40 02 459A1 bekanntes 
Antivibrationselement besteht im wesentlichen aus ei- 
nem hiilsenformigen, elastischen Grundkorper, dessen 
eines Ende in eine Aufnahme der Motoreinheit und des- 
sen anderes Ende in eine Aufnahme der Griffeinheit 
eingreift Die in den Aufnahmen liegenden Enden des 
Grundkorpers sind durch in die Endabschnitte axial ein- 
greifende Stopfen fixiert, wobei ein zwischen den End- 
abschnitten liegender Dampfungsabschnitt die Griffein- 
heit schwingungstechnisch von der Motoreinheit ent- 
koppelt Dieser montagefreundliche, einfache Aufbau 
eines Antivibrationselementes zeigt eine sehr gute Vi- 
brationsdampfung bei guten Fuhrungseigenschaften. Je- 
doch kann Materialalterung zu weicher werdenden An- 
tivibrationselementen fuhren, wodurch die Fuhrung des 
tragbaren, handgefuhrten Arbeitsgerates gegebenen- 
falls beeintrachtigt sein kann. ReiBt ein Grundkorper ab, 
ist zwar durch die verbleibenden Grundkorper eine si- 
chere Fuhrung des Arbeitsgerates weiter gewahrleistet, 
jedoch sind die Fuhrungseigenschaften verschlechtert 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Antivi- 
brationselement nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 
derart weiterzubilden, daB auch bei weicher werdenden 
oder beschadigten, schwingungsdampfenden elasti- 
schen Grundkorpern die Fuhrungseigenschaften des 
Arbeitsgerates selbst nicht wesentlich beeintrachtigt 
sind. 

Die Aufgabe wird erfindungsgemaB nach den kenn- 
zeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1 geldst 

Durch die axial unverlierbare, formschliissige Kopp- 
lung der beiden den Grundkorper haitenden Stopfen 
durch ein den axialen Abstand zwischen den Stopfen 
iiberbruckendes Koppelglied ist neben der Verbindung 
iiber den Grundkorper eine Kopplung von Motorein- 
heit und Griffeinheit gegeben. ReiBt im Extremfall der 
elastische Grundkorper ab, bieibt an der Stelle des Anti- 
vibrationselementes die Verbindung zwischen der Mo- 
toreinheit und der Griffeinheit iiber das Koppelglied 
erhalten, so daB trotz AbriB des Grundkorpers wesentli- 
che Beeintrachtigungen des Fuhrungsverhaltens des Ar- 
beitsgerates nicht auftreten. 

Fur eine einfache, formschlussige, axial unverlierbare 
Verbindung zwischen den Stopfen besitzt das Koppel- 
glied ein VerschluBglied, dem eine SchloBdffnung im 
gegeniiberliegenden Stopfen zugeordnet ist Dabei liegt 
das Koppelglied bevorzugt mit Spiel in der SchloBdff- 
nung, so daB bei funktionstuchtigem Grundkorper keine 
mechanische Verbindung zwischen den Stopfen besteht, 
die eine Schwingungsiibertragung bedingen konnte. Be- 
vorzugt ist das VerschluBglied breiter als das Koppel- 
glied ausgebildet 

Das Koppelglied ist zweckmaBig einteilig mit dem ihn 
tragenden Stopfen ausgebildet, wobei als Material des 
Stopfens und des Koppelgliedes Kunststoff bevorzugt 
ist Insbesondere ist ein zahelastischer Kunststoff fur 
den Einsatzfall sehr gut geeignet, da dieser auch schwin- 
gungsdarnpfende Eigenschaften aufweist Selbst wenn 
iiber das Koppelglied eine mechanische Verbindung 
zwischen den Stopfen und damit zwischen der Motor- 
einheit einerseits und der Griffeinheit andererseits her- 
gestellt ist, bieibt zumindest eine Teiientkopplung von 



Motoreinheit zur Griffeinheit gewahrleistet Dabei ist 
von Vorteil, daB die Stopfen selbst ausschlieBlich Uber 
den elastischen Grundkorper in der Aufnahme der Mo- 
toreinheit bzw. der Griffeinheit festgelegt sind, also in- 
5 soweit schwingungsdampfend in der jeweiligen Aufnah- 
me gehalten sind. 

Zur Erzielung eines sicheren Formschlusses ent- 
spricht bevorzugt die Lange des Schlitzes der SchloB- 
dffnung dem Innendurchmesser des SchloBstopfens, 
io wobei der VerschluBkopf entsprechend groB ausgebil- 
det ist 

Ein weiterer Vorteil des erfindungsgemaflen Aufbaus 
liegt darin, daB das Antivibrationselement von einer 
Stirnseite des Grundkorpers aus montierbar ist So kann 
15 die eine Aufnahme ein Sackloch sein, welches im we- 
sentlichen eine Tiefe aufzuweisen hat, die der axialen 
Lange des Stopfens und dem in der Aufnahme aufzu- 
nehmenden Endabschnitt des Grundkorpers entspre- 
chen muB. Der Stopfen wird in das Sackloch eingefadelt 
20 und der Endabschnitt darauf in die Aufnahme einge- 
setzt Nunmehr wird von der anderen Stirnseite des 
Grundkorpers aus der Stopfen durch Eingriff in die 
SchloBdffnung in den Grundkorper eingezogen; der in 
der Aufnahme sitzende Endabschnitt des Grundkorpers 
25 ist durch den axial eingezogenen Stopfen fertig mon- 
tiert 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus 
den weiteren Anspruchen, der Beschreibung und der 
Zeichnung, in der ein nachfolgend im einzelnen be- 
30 schriebenes Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung darge- 
stellt ist Es zeigen: 

Fig. 1 in Seitenansicht eine Motorkettensage aus ei- 
ner Motoreinheit und einer Qber Antivibrationselemen- 
te angebundenen Griffeinheit, 
35 Fig. 2 einen Schnitt langs der Linie IMI in Fig. 1, 

Fig. 3 einen Schnitt durch einen elastischen, hulsen- 
formigen Grundkorper des Antivibrationselementes 
nach Fig. 2, 

Fig. 4 einen Schnitt durch einen Stopfen mit einem 
40 einteilig angeformten Koppelglied, 

Fig. 5 einen Schnitt langs der Linie V-V in Fig. 4, 
Fig. 6 eine Stirnansicht auf den Stopfen gemaB Pfeil 
VI in Fig. 4, 

Fig. 7 eine Ruckansicht auf den Stopfen gemaB Pfeil 
45 VII in Fig. 4, 

Fig. 8 eine Stirnansicht auf einen weiteren Stopfen 
des Antivibrationselementes, 

Fig. 9 einen Schnitt durch den Stopfen gemaB Linie 
DC-IXinFig.8. 
50 Das in Fig. 1 gezeigte handgefuhrte, insbesondere 
tragbare Arbeitsgerat 1 ist eine Motorkettensage, wel- 
che im wesentlichen aus einer Motoreinheit 2 und einer 
Griffeinheit 9 besteht Im Gehause der Motoreinheit 2 
ist ein Antriebsmotor 3, im Ausfuhrungsbeispiel ein 
55 handzustartender Verbrennungsmotor angeordnet, 
weicher eine auf einer Fuhrungsschiene 5 umlaufende 
Sagekette 4 antreibt Die Fuhrungsschiene 5 erstreckt 
sich in Langsrichtung der Motorkettensage vor deren 
vorderem Ende 14. 
6o Die Griffeinheit 9 besteht aus einem in Langsrichtung 
des Arbeitsgerates ausgerichteten oberen Handgriff 7, 
der mit seinem vorderen Ende 11 auf der Oberseite 10 
der Motoreinheit 2 mit einer schwingungsdampfenden 
Anordnung 8 befestigt ist Das hintere Ende des oberen 
65 Handgriffs 7 ist in nicht naher dargestellter Weise iiber 
eine schwingungsdampfende Anordnung rnit dem hinte- 
ren Endabschnitt 16 der Motoreinheit 2 angebunden. Im 
oberen Handgriff 7 ist auf der der Oberseite 10 zuge- 
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wandten Innenseite ein Gashebel 13 angeordnet, dem 
eine im Bereich der Oberseite des Handgrif fs 7 angeord- 
nete Gashebelsperre 12 zugeordnet ist 

Das handgefiihrte Arbeitsgerat weist ferner einen 
seitlichen Griffbiigel 19 auf, der mit seitlichem Abstand 
zur Motoreinheit 2 veriauft Das obere Ende 15 des 
Griffbugels 19 ist im Bereich des vorderen Endes des 
oberen Handgrif fs 7 mit diesem fest verbundert Das 
untere Ende 17 des Griffbugels 19 ist am hinteren End- 
abschnitt 16 im Bereich der Unterseite 26 der Motorein- 
heit 2 an dieser festgelegt Die Verbindung zwischen der 
Griffeinheit 9 bzw. dem unteren Ende 17 des seitlichen 
Griffbugels 19 erfolgt uber ein Antivibrationselement 
18, wie sich aus der Schnittdarstellung gemaB Fig, 2 er- 
gibt 

Das Antivibrationselement 18 besteht im wesentli- 
chen aus einem elastischen, bevorzugt hulsenfbrmigen 
Grundkbrper 6, welches das Dampfungsglied der Anti- 
vibrationseinheit 18 bildet Es ist in Fig. 3 vergroBert 
dargestelh und besteht im wesentlichen aus Endab- 
schnitten 30, 40, die durch einen Dampfungsabschnitt 22 
miteinander verbunden sind Der Dampfungsabschnitt 
22 hat einen Inncndurchmesser D, der geringfiigig grb- 
Ber als der lnnendurchmesser d der Endabschnitte 30 
und 40 ausgebildet :st Dadurch ist am Obergang jedes 
Endabschnittcs 30. 40 zum Dampfungsabschnitt 22 eine 
umlaufende Hintcrschneidung 23, 24 gebildet, welche 
einer. fcstcn axialen Halt von in die Endabschnitte 30,40 
einzusetzenden Stopfen 31,41 (Fig. 2) gewahrleisten. 

Im AuBenumfang des Grundkorpers 6 ist jeweils in 
einem Bereich zwischen der Stirnseite 33, 43 und der 
Hinterschneidung 23, 24 eine umlaufende Nut 21 bzw. 
91 ausgebildet, die zur formschliissigen Halterung des 
Grundkorpers 6 in den jeweiligen Aufnahmen 20, 90 der 
Motoreinheit 2 bzw. der Griffeinheit 9 dienen. 

Wie Fig. 2 zeigt, wird das im AuBendurchmesser A 
grbBer ausgebildete Ende 36 in eine Aufnahme 20 der 
Motoreinheit 2 (Fig. 2) axial eingesetzt Dabei greift ei- 
ne innere, vorzugsweise umlaufende, wulstforrnige Hal- 
terippe 25 der Aufnahme 20 in die Aufnahmenut 21 des 
Grundkorpers 6 ein, wodurch der Grundkbrper axial 
formschliissig in der Aufnahme 20 gehalten ist 

In gieicher Weise wird das andere Ende 46 des 
Grundkorpers 6 in eine Aufnahme 90 der Griffeinheit 9 
bzw. des Endes 17 des seitlichen Griffbugels 19 axial 
eingesetzt Auch in dieser Aufnahme 90 ist eine innere, 
vorzugsweise umlaufende, wulstforrnige Halterippe 95 
vorgesehen, welche in die Aufnahmenut 91 im Grund- 
kbrper 6 eingreift und diesen axial formschliissig in der 
Aufnahme 90 halt. 

Da der Grundkbrper 6 aus einem schwingungsdamp- 
fenden, elastischen Material besteht, mussen die in die 
Aufnahmen 20, 90 eingreifenden Enden 36, 46 gesichert 
werden, wozu in den jeweiligen Endabschnitt 30, 40 
axial ein Stopfen 31, 41 eingesetzt wird 

Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist jeder Stopfen 
31, 41 topffbrmig ausgebildet, wobei der Boden 35, 45 
jedes Stopfens 31, 41 im Grundkbrper 6 etwa auf der 
Hohe der Hinterschneidungen 23, 24 iiegt Jeder Stop- 
fen 31, 41 tragt in Hbhe des Bodens 35, 45 einen auBeren 
Haltewulst 37, 47 (Fig* 4, 9), welcher die Hinterschnei- 
dung 23, 24 (Fig. 3) hintergreift (Fig. 2). Daneben tragt 
jeder topffbrmige Stopfen 31, 41 einen an den Offnungs- 
rand 32, 42 angeformten auBeren Ringflansch 38, 48, der 
bei dem Stopfen nach den Fig. 8 und 9 kreisfbrmig ist 
und bei dem Stopfen 41 nach den Fig. 4 bis 7 zumindest 
eine Abflachung 49, vorzugsweise zwei diametral ge- 
geniiberliegende Abflachungen 39 aufweist Selbstver- 



standlich kbnnen die auBeren Ringflansche beider Stop- 
fen 31, 41 kreisfbrmig oder mit Abflachungen ausge- 
fuhrt sein. 

Jeder Stopfen ist so in den Grundkbrper 6 eingesetzt, 
5 daB die Stirnseite 33 bzw. 43 des Grundkorpers 6 an 
dem Ringflansch 38 bzw. 48 zur Anlage kommt, wobei in 
dieser Lage der Haltewulst 37, 47 des Stopfens 31, 41 die 
Hinterschneidung 23, 24 im wesentlichen spielfrei hin- 
tergreift Der AuBendurchmesser des Hauptkbrpers 34, 
io 44 des Stopfens 31, 41 ist dabei so bemessen, daB vor- 
zugsweise eine leichte Verpressung des jeweiligen End- 
abschnitts 30, 40 auftritt, wodurch ein Verharten der 
Endabschnitte gegeben ist Die Endabschnitte sind da- 
her sicher in ihren Aufnahmen 20, 90 auch gegen auftre- 
15 tende erhebliche Zugkrafte gehalten. Der den Abstand 
zwischen der Motoreinheit 2 und der Griffeinheit 9 
uberbruckende Dampfungsabschnitt 22 bewirkt eine 
schwingungstechnische Entkopplung der Griffeinheit 9 
von der Motoreinheit 2, so daB die vom Antriebsmotor, 
20 meist einem Zweitaktmotor ausgehenden Vibrationen 
von der Griffeinheit 9 weitgehend ferngehalten werden. 

GemaB der Erfindung weist zumindest der eine Stop- 
fen, im Ausfiihrungsbeispiel der Stopfen 31, ein Koppel- 
glied 50 auf, welches den axialen Abstand z zwischen 
25 den einander zugewandten axialen Stirnseiten der Stop- 
fen 31 und 41 uberbriickt Das Koppelglied 50 ragt in 
den anderen Stopfen 41 ein und ist mit diesem axial 
unverlierbar zu verriegeln. Im gezeigten Ausfiihrungs- 
beispiel weist hierzu das Koppelglied 50 ein VerschluB- 
30 ghed 100 auf, dem eine SchloBbffnung 61 im zugewand- 
ten Stopfen 41 zugeordnet ist Wie die Fig. 4 und 6 
zeigen, ist das VerschluBglied 100 als ein im wesentli- 
chen etwa rechtwinklig zum Koppelglied 50 liegender 
Quersteg 55 ausgebildet, der mit einer als Schlitz 65 
35 ausgebiideten SchloBbffnung 61 im gegenuberliegenden 
Stopfen 41 zusammenwirkt Am vorderen Ende ist das 
Koppelglied 50 mit einem Kopf 51 versehen, der als 
quer zum Koppelglied 50 verlaufender Steg ausgebildet 
ist und orthogonal zum VerschluBglied 100 verlauft, wie 
40 dies aus Fig. 6 zu ersehen ist Insbesondere kann der 
Kopf 51* etwa kegelstumpffbrmig ausgebildet sein, wo- 
durch ein einfaches Einfadein in die SchloBbffnung 61 
sichergestellt ist, welche insbesondere als Schlitz 65 in 
dem Boden 35 des gegenuberliegenden Stopfens 41 aus- 
45 gebildet ist Wie Fig. 6 zeigt, hat das VerschluBglied 100 
eine maximale Lange 1 und eine maximale Breite b. Wie 
Fig. 8 zeigt, weist der Schlitz 65 im Boden 45 des Stop- 
fens 41 eine Lange L auf, welche geringfiigig grbBer als 
die Lange 1 des Kopfes 51 ist Entsprechend ist die Breite 
50 B des Schiitzes 65 geringfiigig grbBer als die Breite b des 
VerschluBgliedes 100 vorgesehen. Liegt das VerschluB- 
glied 100 zum Schlitz 65 ausgerichtet, kann es axial in 
den Stopfen 41 eingesteckt werden, wobei das vorzugs- 
weise als Stab ausgebildete Koppelglied 50 zweckmaBig 
55 mit Spiel 49 in der SchloBbffnung 61 liegt Hierzu ist 
vorteilhaft das VerschluBglied 100 breiter als das Kop- 
pelglied 50 ausgebildet, d. h. der Durchmesser 54 des 
insbesondere zylindrischen, stabfbrmigen Koppelglie- 
des 50 ist kleiner als die Breite b des VerschluBgliedes 
60 100. 

Nachdem das VerschluBglied 100 axial durch die 
SchloBbffnung 61 in den gegenuberliegenden Stopfen 
41 eingetreten ist, werden die Stopfen 31, 41 zueinander 
relativ verdreht. Zur Ausfiihrung der Drehbewegung ist 
65 im Innenraum des Stopfens 31 auf dem Boden 45 eine 
Werkzeugaufnahme, vorzugsweise ein Schlitz 58 fur ei- 
nen Schraubendreher ausgebildet Der Schlitz ist bevor- 
zugt von zwei Rippen 57, 59 begrenzt, welche am Boden 
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45 und am Innenumfang des Hauptkdrpers 44 angebun- 
den sind, wie die Fig. 4, 5 und 7 zeigen. Durch Drehung 
des Stopfens 31 wird zunachst der Kopf 51 relativ zum 
Stopfen 41 bzw. dessen SchloBoffnung 61 gedreht und in 
diese eingefuhrt Sodann wird durch Drehung des Stop- 
fens urn 90° das Koppelglied in eine mit der SchloBoff- 
nung 61 ubereinstimmende Lage gebracht und durch 
Axialverschiebung durch diese hindurch bewegt Durch 
erneute Drehung um 90° ist das VerschluBglied 100 re- 
lativ zur SchloBoffnung 61 axial unverlierbar verriegelt 
Bei einem Bruch des Grundkorpers 6 ist eine axial un- 
verlierbare Verbindung zwischen der Motoreinheit 2 
und der Griffeinheit 9 aufrechterhalten, da das Ver- 
schluBglied 100 nicht aus der SchloBoffnung 61 des 
Stopfens 41 austreten kann. Da die Stopfen 31 und 41 im 
Grundkorper 6 im wesentlichen durch ReibschluB ver- 
drehsicher gehalten sind, ist auch bei einem AbreiBen 
des Grundkorpers 6 die axial unverlierbare Verriege- 
lung sicher gewahrleistet Die Verdrehsicherung kann 
durch eine leicht elliptische Ausbildung des Hauptkor- 
pers 34 bzw. 44 der Stopfen 31, 41 verstarkt sein. 

Damit das mit geringem Spiel im Inneren des Stop- 
fens 41 liegende VerschluBglied 100 die notwendige Re- 
lativdrehung zur bajonettartigen Verriegelung nicht 
hindert, sind dessen Schmalseiten bevorzugt kreisfor- 
mig gerundet wie Fig. 6 zeigt Die kreisformig gerunde- 
ten Schmalseiten haben zudem den Vorteil, daB die ma- 
ximale Lange I des Quersteges 55 sehr groB gewahlt sein 
kann, so daB die in Fig. 6 angedeutete Oberdeckung 
(schraffierte Fiache 53) im verriegelten Zustand maxi- 
miert ist Die maximale Lange L des Schiitzes 65 kann 
dann dem Innendurchmesser I des SchloBstopfens 41 
entsprechen. 

Die Stopfen 31 , 41 bestehen vorzugsweise aus Kunst- 
stoff, insbesondere aus einem zahelastischen Kunststoff, 
wobei das Koppelglied 50 zweckmaBig mit dem ihn tra- 
genden Stopfen 41 ausgebildet ist. Das stabformige 
Koppelglied 50 liegt dabei koaxial zur Langsachse 66 
des Stopfens 41. Im montierten Zustand liegt das stab- 
formige Koppelglied 50 mit radialem Spiel s koaxial im 
Grundkorper 6 und im gegenuberliegenden Stopfen 41. 
Wie Fig. 2 zeigt, durchragt das Koppelglied 50 zweck- 
maBig den Schlitz 65 der SchloBoffnung 61 sowie im 
wesentlichen die gesamte axiale Lange des SchloBstop- 
fens 41, derart, daB der Kopf 51 etwa in Hohe der Stirn- 
seite 67 des SchloBstopfens 31 liegt Vorzugsweise ragt 
der Kopf 51 aus dem Stopfen 41 heraus. Dabei sind die 
Langen derart abgestimmt, daB der Kopf 51 in der 
SchloBoffnung 61 axial unverlierbar verriegelt werden 
kann, bevor der Stopfen 31 mit der Koppelstange 50 in 
den Grundkdrper 6 axial eingedrtickt wird Dies hat den 
Vorteil, daB das Antivibrationselement 18 an der Griff- 
einheit vormontiert werden kann. Hierzu ist in der 
Stirnseite des Endes 17 des Griff bugels 19 ein Sackloch 
80 eingebracht, welches axial hinter der Aufnahme 90 
fur das Ende 46 des Grundkorpers 6 liegt Das Sackloch 
80 geht in die Aufnahme 90 uber. Nun wird zunachst der 
SchloBstopfen 41 mit dem Ringflansch 48 voran axial in 
das Sackloch eingesetzt Danach wird das Ende 46 des 
elastischen Grundkorpers 6 in die Aufnahme 90 axial 
eingeschoben, bis die Halterippe 95 in die Aufnahmenut 
91 einschnappt. Nunmehr wird ein Werkzeug mit einem 
Verriegelungskopf axial durch die SchloBoffnung 61 des 
im Sackloch 80 liegenden SchloBstopfens 41 durchge- 
steckt und um 90° verdreht, so daB der SchloBstopfen 41 
nunmehr axial formschlussig mit dem Werkzeug ver- 
bunden ist Der SchloBstopfen 41 wird mittels des Werk- 
zeuges in Pfeilrichtung 63 axial aus dem Sackloch 80 in 



die Aufnahme 90 hereingezogen, bis der Ringflansch 48 
an der Stirnseite 43 des Grundkorpers 6 anliegt und der 
Haltewulst 47 die Hinterschneidung 24 im elastischen 
Grundkorper 6 hintergreift Das Werkzeug wird erneut 
5 um 90° gedreht und dessen Werkzeugkopf aus der 
SchloBoffnung 61 ausgefadelt Das Ende 46 des Grund- 
korpers 6 des Antivibrationselementes 18 ist am seitli- 
chen Griffbugel 19 der Griffeinheit 9 montiert 

Nunmehr kann der Stopfen 31 mit dem an seinem 

to Boden 35 koaxial angeschlossenen, stabformigen Kop- 
pelglied 50 vormontiert werden, indem der Kopf 51 
durch die SchloBoffnung 61 des montierten SchloBstop- 
fens 41 gefadelt und durch Verdrehen axial formschlus- 
sig mit dem SchloBstopfen 41 verriegelt wird. In dieser 

15 vormontierten Lage kann der Stopfen 31 und das zuge- 
ordnete Ende 36 des Grundkorpers 6 der Antivibra- 
tionseinheit 18 in Pfeilrichtung 63 in die Aufnahme 20 
der Motoreinheit 2 eingefadelt werden. Sobald die inne- 
re Halterippe 25 der Aufnahme 20 in die Umfangsnut 21 

20 des Endabschnitts 30 des Grundkorpers 6 einge- 
schnappt ist, wird der Stopfen entgegen Pfeilrichtung 63 
axial in den Endabschnitt 30 eingeschoben und durch 
entsprechende Drehung das VerschluBglied 100 durch 
die SchloBoffnung 61 gefuhrt Durch weitere Drehung 

25 des Stopfens 31 ist dann der Grundkorper 6 auch an der 
Motoreinheit 2 unverlierbar fixiert 

Wird die axiale Lange des stabformigen Koppelglie- 
des 50 langer als der Grundkorper 6 ausgebildet kann 
der VerschluBstopfen 31 mit dem einteilig angeformten 

30 Koppelglied 50 als Werkzeug zum Einziehen des 
SchloBstopfens 41 in den Endabschnitt 40 des Grund- 
korpers 6 verwendet werden. 

Durch die Ausbildung eines SchloBstopfens mit einer 
SchloBoffnung ist es moglich, das Antivibrationselement 

35 von einer Seite des Grundkorpers 6 aus zu montieren. 
Dadurch ergibt sich die Mogiichkeit, das Antivibrations- 
element unmittelbar stirnseitig an einem Griffbugel an- 
zuordnen, wobei eine unmittelbare Montage in ein stirn- 
seitiges Sackloch des Griffbugelendes moglich ist. 

40 Der Kopf 51 ist vorzugsweise kegelstumpfformig aus- 
gebildet, wobei der Kegelwinkel in Richtung der Langs- 
erstreckungdes Kopf es 51 verlauft 

Die Montage des Antivibrationselementes 18 kann 
jedoch wesentlich einfacher und ohne jegliches Werk- 

45 zeug erfolgen, indem zunachst der Grundkorper 6 in die 
Aufnahme 20 eingeschoben wird, bis die innere Halte- 
rippe 25 in die Umfangsnut 21 des Endabschnittes 30 des 
Grundkorpers 6 eingreift 

Danach wird der Stopfen 31 eingesetzt und so weit 

so entgegen der Pfeilrichtung 63 verschoben, bis der Halte- 
wulst 37 die Hinterschneidung 23 hintergreift Der Ring- 
flansch 38 liegt dabei an der Stirnseite 33 des Grundkor- 
pers 6 an. 

Auf den Endabschnitt 40 des Grundkorpers 6 wird 
55 dann die Griffeinheit 9 gesteckt indem dieser Endab- 
schnitt in das Sackloch 80 eingefuhrt wird. Dabei wird 
der Grundkorper 6 so weit eingeschoben, bis die Halte- 
rippe 95 in die Aufnahmenut 91 greift Danach erfolgt 
das Einlegen des SchloBstopfens 41 in das Sackloch 80, 
60 und zwar durch ein zu diesem Zweck vorgesehenes 
Montagefenster 88 in der Wandung des unteren Endes 
17 der Griffeinheit 9. Durch entsprechende Drehung 
und axiales Verschieben in Richtung des Pfeiles 63 wird 
der Boden 45 des SchloBstopfens 41 zunachst uber den 
65 Kopf 51 und dann iiber das VerschluBglied geschoben. 
In der Endlage des Stopfens 41 greift der Haltewulst 41 
hinter die Hinterschneidung 24 und der Drehwinkel der 
beiden Stopfen 31 und 41 ist derart, daB die jeweiligen 



BNSDOCID: <DE_1 953071 2A1_!_> 



7 




E 195 30 



Langsrichtungea von SchloBoffnung 61 und VerschluB- 
glied 100 in einem Winkel Von 90° zueinander verlauferu 

Patentanspriiche 

5 

1. Anttvibrationseiement zwischen einer Motorein- 
heit (2) und einer Griffeinheit (9) eines handgefuhr- 
ten Arbeitsgerates (1), insbesondere einer Motor- 
kettensage, einem Trennschieifer oder dgU beste- 
hend aus einem elastischen, hulsenformigen Grund- io 
korper (6), dessen eines Ende (36) in eine Auf nahme 
(20) der Motoreinheit (2) und dessen anderes Ende 
(46) in eine Aufnahme (90) der Griffeinheit (9) ein- 
greift, und die Enden (36, 46) durch in die Endab- 
schnitte (30, 40) axial eingreifende Stopfen (31, 41) 15 
unverlierbar in den Aufnahme (20, 90) festgelegt 
sind, dadurch gekennzeichnet, daB zumindest der 
eine Stopfen (31) ein Koppelglied (50) aufweist 
welches einen axialen Abstand (z) zwischen den 
Stopfen (31, 41) uberbruckt, in den anderen Stopfen 20 
(41) einragt und mit diesem axial unverlierbar zu 
verriegeln ist 

2. Antivibrationselement nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB das ICoppelgiied (50) einen 
VerschluBglied (100) tragt, dem eine SchloBoffnung 25 
(61) im gegenuberliegenden Stopfen (41) zugeord- 
netist 

3. Antivibrationselement nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Koppelglied (50) 
mit Spiel (49) in der SchloBoffnung (61) liegt 30 

4. Antivibrationselement nach Anspruch 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB das VerschluBglied 
(100) ein vorzugsweise etwa rechtwinklig zum 
Koppelglied (50) liegender Quersteg (55) ist, und 
die SchloBoffnung (61) als entsprechend ausgebil- 35 
deter Schlitz (65) vorgesehen ist 

5. Antivibrationselement nach einem der Ansprii- 
che 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB das Ver- 
schluBglied (100) breiter als das Koppelglied (50) 
ist. 40 

6. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafl am vorde- 
ren Ende des Koppelgliedes (50) ein kegelstumpf- 
formiger Kopf (51) angeformt ist. 

7. Antivibrationselement nach Anspruch 6, dadurch 45 
gekennzeichnet, daB der Kopf (51) eine quer zur 
Achse des Koppelgliedes (50) langliche Erstrek- 
kung aufweist, wobei die Langsachse des Kopfes 
(51) orthogonal zur Langsachse des VerschluBglie- 
des (100) ausgerichtet ist. 50 

8. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB die 
SchloBoffnung (61) in einem Boden (45) des gegen- 
uberliegenden Stopfens (41) ausgebildet ist 

9. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 55 
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB das Kop- 
pelglied (50) ein Stab ist und vorzugsweise koaxial 
und mit Spiel (s) im Grundkorper (6) liegt 

10. Antivibrationselement nach einem der Ansprti- 
che 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB das Kop- 60 
pelglied (50) einteilig mit dem ihn tragenden Stop- 
fen (31) ausgebildet ist 

11. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB das Kop- 
pelglied (50) aus Kunststoff, vorzugsweise einem 65 
zahelastischen Kunststoff besteht 

12. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 1 bis 1 1, dadurch gekennzeichnet, daB das Kop- 
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pelglied (50) den gegenuberliegenden Stopfen (41) 
axial durchragt, derart, daB der Kopf (51) etwa in 
Hohe der Stirnseite (67) des gegenuberliegenden 
Stopfens (41) liegt, vorzugsweise aus dem Stopfen 
(41)herausragt 

13. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daB der Stop- 
fen (31, 41) topfformig mit im Grundkorper (6) lie- 
gendem Boden (35, 45) ausgebildet ist 

14. Antivibrationselement nach Anspruch 13, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Stopfen (31, 41) in 
Hohe des Bodens (35, 45) einen auBeren Haltewulst 
(37, 47) tragt 

15. Antivibrationselement nach Anspruch 13 oder 
14, dadurch gekennzeichnet daB der topfformige 
Stopfen (31, 41) einen am Offnungsrand (32, 42) 
angeformten, auBeren Ringflansch (38, 48) aufweist 

16. Antivibrationselement nach Anspruch 15, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Ringflansch (38) ei- 
ne Abflachung (39), vorzugsweise zwei diametral 
gegenuberliegende Abflachungen (39) aufweist 

17. Antivibrationselement nach einem der Ansprii- 
che 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daB der Stop- 
fen (31, 41) verdrehsicher im Grundkorper (6) ge- 
halten ist 

18. Antivibrationselement nach einem der Ansprii- 
che 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet daB der das 
Koppelglied (50) tragende Stopfen (31) auf der In- 
nenseite des Bodens (35) eine Werkzeugaufnahme 
aufweist, vorzugsweise einen Schlitz (58) fiir einen 
Schraubendreher. 

19. Antivibrationselement nach Anspruch 18, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schlitz (58) von 
zwei Rippen (57, 59) begrenzt ist, welche am Boden 
(35) und am Innenumfang des Hauptkorpers (33) 
des Stopfens (31) angebunden sind. 

20. Antivibrationselement nach einem der Anspru- 
che 2 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daB die Lan- 
ge (L) des Schlitzes (65) der SchloBoffnung (61) dem 
Innendurchmesser (I) des SchloBstopfens (41) ent- 
spricht 
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